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* Materiais de Pavimentacao
v Descricao:

Uso de solos tropicais em pavimentagcao, misturas asfalticas e
suas aplicacoes; estabilizacédo de solos; cimentos e concretos em
pavimentacao; agregados naturais e artificiais; reaproveitamento
de residuos em pavimentos. Concretos especiais para
pavimentacao: elevada resisténcia, reciclados e permeaveis.

v Projetos:

POLI =

Avaliacdo comportamento de deformacao permanente e recuperavel
de misturas asfalticas

Camadas asfalticas intermediarias anti-reflexdo de trincas (projeto
universal CNPQ)

Caracteristicas de superficie de pavimentos asfalticos
Materiais para vias permanentes ferroviarias

Utilizacao de residuos e solu¢des ambientalmente sustentaveis em
pavimentos

Calcadas e pavimentos de concreto permeaveis
Pavimentos de concreto com armadura continua e estrutural
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s+ Mecanica de Pavimentos

v'Descricao:

Avaliacao tensional de pavimentos aplicada a projeto de estrutura
e de reforcos estruturais; racionalizacéo e desenvolvimento de
critérios de dimensionamento de pavimentos.

v Projetos:
= Desenvolvimento do Programa Multicamada MnLayer

» Estudo de deformacdes de tensdes em reforcos ultra-delgado de
concreto de cimento Portland

= Estudos de gradientes térmicos em pavimentos de concreto de
cimento Portland

» Projeto de dimensionamento e reabilitacao de estruturas de
pavimentos e avaliacao de desempenho

POLI =
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s+ Geréncila de Pavimentos

v'Descricao:

Abrange estudos relativos a avaliacéo funcional e estrutural
de pavimentos, técnicas de manutencao e conservacao
viaria, geréncia de redes viarias.

v'Projetos:
= Desempenho funcional de pavimentos asfalticos urbanos

= Estudos de avaliacdo técnico-econémica de sistemas viarios
de cidades de grande e de médio porte

» Aplicacbes do Programa HDM-4 do Banco Mundial
= Andlise de desempenho de trechos experimentais

POLI =
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“* Projeto Geomeétrico de Vias de Transportes

v'Descricao:

Estudos relacionados a concepcao de alinhamentos
verticais e horizontais de rodovias, vias urbanas, ferrovias e
aeroportos, bem como seus impactos em outros elementos
relacionados a sinalizacao e a drenagem das vias.

v'Projetos:

= Estudos de caracteristicas geomeétricas de vias de transporte
terrestre e sua inter-relacdo com veiculos de diferentes
caracteristicas e tecnologias
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% Transporte Urbano

v Descricéao:

Analise e modelagem do comportamento da demanda e da oferta
de transportes; interacao uso do solo versus transporte;
planejamento de transportes; politicas de transporte urbano;
economia dos transportes urbanos; sistemas de transportes
publicos; sistema viario; seguranca de transito.

v Projeto:

= Avaliacédo da melhoria do desempenho do sistema de transporte

publico por 6nibus de Sado Paulo com a implantacao das faixas
exclusivas em 2013.
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¢ Logistica e Sistemas de Transporte e Distribuicao

v'Descricao:

Planejamento e operacao de sistemas logisticos; desenvolvimento e
aplicacéo de modelos para otimizacao, simulacéo e analise de
sistemas de transportes; planejamento, projeto e operacao de
terminais de transportes; planejamento e programacao de frotas e

tripulacoes.

v Projetos:
» |ndicadores para avaliacdo comparativa da complexidade da distribuicao
urbana de ultima milha (last mile distribution)
= Evolucao, tendéncias, desafios e oportunidades na logistica do comércio
eletronico

POLI =
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¢ Cartografia

v'Descricao:

Bases cartograficas: producao, atualizacdo e controle de
gualidade. Sistemas de projecao. Cartografia digital.Historia
da cartografia.

v'Projetos:
= Historia da cartografia
= Modelagem digital de terrenos e suas aplicagoes
= Producéo cartografica e seu controle de qualidade

POLI =



PROJETO: CARTOGRAFIA HISTORICA DE SAO PAULO

Coordenacéo: Jorge Cintra (jpcintra@usp.br)

Participantes atuais:

« Pos-Doutorado: lara Kako

 Dotorandos: Carlos Enrique Simdes, Erly Lima, Rogério Beier;
» Mestrandos: Yuri Ortigara

NUumero de vagas: 4 vagas de IC (PRCEU + 1 PIBIC)

Objetivo: Estudo da cartografia histdrica do Estado de Sao
Paulo, com énfase no mapeamento historico da Comissao
Geografica e Geoldgica (século XIX)

Aprendizado: Cartografia historica e digital

Programa de Cartografia Historica e SIG (Maplnfo)
Analises no Excel
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PROJETO: Coleta de dados espaciais atraves de

aplicativos GPS + IMU em smart-phone Android
e seu controle de qualidade.

Sensorstream

Coordenacéo: Jorge Cintra (jpcintra@usp.br)

m Microphone
s

Ambient light
sensor

Participantes:

» 3 Professores;

» 2 alunos de Doutorado

1 aluno de Mestrado;

* 1 aluno de I.C.

NUumero de vagas: 1vaga

OARS Data Logger

Objetivo: Estudo de aplicativos em smart-phones Android em
sensores MEMS, coletores de dados, tais como receptor GNSS
(GPS), bussola eletronica (magnetometro), acelerometro e outros,
com énfase no posicionamentos e trajetorias percorridas.

Aprendizado: Trabalhar com sensores para coleta de dados de latitude, longitude,
etc

POLI =
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% Geodesia e Topografia

v'Descricao:

Posicionamento por satélite (GNSS); redes ativas e passivas.
Estudo da ionosfera atraves do GNSS. Monitoramento de
estruturas de engenharia. Superficies de referéncia, modelos
geoidais e monitoramento do nivel medio do mar.

v'Projetos:

POLI =

Determinacao de modelos geoidais: regional, nacional e continental

Metodologia para o Monitoramento de Deslocamentos de Grandes
Estruturas

Monitoramento do Nivel Médio do Mar - Cananéia e Ubatuba

Rede Brasileira de Monitoramento Continuo (RBMC) do sistema GPS:
analise das observacoes, estudo para a densificacéo

Sistema de Navegacao Autbnomo



RBMC — Rede Brasileira de Monitoramento

Continuo

Coordenacéo: Edvaldo Fonseca (edvaldoj@usp.br)

Participantes:
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Objetivo: Criar séries histdricas das diferentes estagcdoes da RBMC e
disponibiliza-las em um site.

Aprendizado: Processamento de dados GNSS, analise de série historicas e
analise das técnicas PPP e RTK

p I I lep GIGA — Grupo de Investigagdo em Geomética Aplicada & Engenharia



Coordenacéo: Edvaldo Fonseca (edvaldoj@usp.br)

Conexdo Wi-F|

Participantes: i k- o,

» 3 Professores;

» 2 alunos de Doutorado

1 aluno de Mestrado;
Numero de vagas de IC: 1

a5oCes
Infra-vermelhos

Objetivo: Desenvolver uma plataforma autonoma que possa se deslocar
sem a interversao humana. A plataforma sera posicionada por GNSS
(outdoor) ou por redes Wi-fi (indoor). Ha ainda a necessidade de integrar

outros sensores para dar mobilidade e evitar colisoes.

Aprendizado: Integracao de sensores e programacao.
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EVA — Equipe do Veiculo Autbnomo



@IGA Monitoramento Geodésico de Deslocamentos em
: Grandes Estruturas

Coordenacéo: Edvaldo Fonseca (edvaldOJ@usp br)

Participantes: "f l"-'l d‘ ,

» 3 Professores;

« 1 aluno de Doutorado
1 aluno de Mestrado;
Numero de vagas IC: 1

~ ..-.\
Objetivo: Desenvolver e aperfeicoar as tecnlcas geodesmas de monitoragao

de grandes estruturas.

Aprendizado: especificar locais e equipamentos que farao a monitoracao
bem como, analisar os possiveis deslocamentos encontrados.
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Uso do GPS na estimativa de emissoes de

Gases causadores do Efeito Estufa (GEE)

Coordenacéo: Prof. Flavio Vaz (flaviovaz@usp.br)

v Descricao:

Tratamento e analise de dados obtidos pelo GPS embarcados em
veiculos de carga para a aplicacdo em modelos matematicos de
estimativa da emissao de Gases causadores do Efeito Estufa (GEE).

v Aprendizado:

Instalacao e configuracao de receptores GPS, processamento dos dados de
GPS, aplicacao e uso de modelos matematicos, desenvolvimento de
hardware, programacgao e geoprocessamento.

‘‘‘‘‘‘‘‘‘
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* Sistemas Inteligentes de Transportes (ITS)
(Telematica aplicada aos Transportes)

v Descricao:

Aplicacao de novas tecnologias (TIC), com énfase na infraestrutura

rodoviaria, visando propiciar novas dimensfes aos metodos
tradicionais de se manejar com redes de transporte.

v Projetos:
»ITS em Grandes Eventos (Modelagem e simulac&o de trafego)
»|TS Colaborativo (Impactos nos Servicos e Projetos)
o “Rodovias Inteligentes”
o Corredores de onibus (BRT)
o “Pavimento Inteligente”

POLINTG= Contato: Claudio Marte (claudio.marte @usp.br)
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<+ Geoprocessamento

v'Descricao:

Pesquisar a distribuicao espacial de fendomenos e
eventos a partir de imagens de satélite, grandes
volumes de dados espaciais coletados a partir do
rastreamento de veiculos, mapeamento colaborativo,
entre outros..

Laboratério de Geoprocessamento
Escola Politécnica da USP

POLI =
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* Geoprocessamento
v'Projetos:
1. Analise sobre a mobilidade e acessibilidade, a partir de metodologias de

Geoprocessamento e grandes volumes de dados espaciais.

2. Interacdo entre sistemas de transporte e o uso/cobertura da terra, utilizando
imagens de satélite.

3. Avaliacdo do transporte publico: metodologias de analise espacial e analises em
redes aplicadas aos dados de rastreamento dos onibus e bilhetagem em Sao Paulo.

4. Transporte rodoviario de produtos perigosos: sistemas de informacdes geograficas

(SIG) baseados em infraestrutura de dados espaciais como apoio a deciséo.
POLINe = @
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<+ Geoprocessamento

v'Projetos:

5. Analise espaciais de dados de acidentes fatais envolvendo usuarios vulneraveis
(pedestres e ciclistas) do sistema de transporte.

6. Desenvolvimento de metodologias para planejamento e analise do sistema de
transporte urbano de carga em megacidades, utilizando ferramentas de
geoprocessamento.

POLI @




Contatos:

José Alberto Quintanilha (jaquinta@usp.br)

Mariana Abrantes Giannotti (mariana.giannotti@usp.br)

POLI

Legend

Trucks Density per Meter - Wednesday

—— 0,000000
0,004108
0,014210
0,029644
0,050660
0,079259
0,117528

—— 0167381
0258720

—— 0.448645

0.004107
0.014208
- 0029643
- 0,050659
- 0079258
-0.117527
0.167380
- 0258719
- 0.448644
-0.757884

D Municipality Boundary

Legend

Kernel Companies

Value
o High - 12,9646

B Low 0

] Municipality Boundary

Geoprocessamento para Megacidades

Legend

Kernel_Final A
<VALUE>

- Muito Baixa Densidade
[:] Baixa Densidade
[ média Densidace
I:l Alta Desnsidade
- Muito Alta Densidade

[} 45 L] 18 Kilometers




